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“2021- Ario de homenaje al premio Nobel de Medicina Dr. César Milstein”

Haedo, 20 de octubre de 2021
VISTO

La Ordenanza 1383 del 20 de diciembre de 2012 que establece
los Lineamientos para la implementacién de asignaturas electivas para las
Carreras de Grado en el ambito de la Universidad, y

CONSIDERANDO

Que en dicha Ordenanza se establece que todas las materias
electivas de las carreras de Ingenieria de la Universidad Tecnolégica
Nacional, tienen una vigencia de 4 afios.

Que las asignaturas electivas aprobadas a fines de 2017 por
Resolucién N° 548 /2017 perderan su vigencia en el corriente ciclo lectivo.

Que el Departamento de Ingenieria Industrial de esta Facultad
Regional, envi6 para su aprobacion a este Consejo Directivo, los programas

analiticos de las materias que se ofrecen como electivas de la mencionada
carrera.

Que los mismos fueron analizados por la Comisién de
Ensenanza de este Consejo Directivo, la cual, en la Reunién Ordinaria
celebrada en el dia de la fecha, presenté despacho recomendando aprobar
los Programas Analiticos de las Asignaturas: Automatizacion y Control;
Direccién de Proyectos; Gerenciamiento; Introduccion a las Energias
Renovables; Logistica Empresaria; Sistemas Integrados de Gestion;
Eficiencia Energética e Ingenieria Ambiental; Ciencia de Datos e
Introduccion al Desgaste y Friccién Sélida correspondientes al plan 2007, e
incluir las materias electivas Introduccién a la Investigacién Cientifica
(PROFORVIN) y UIT y los Organismos Internacionales de TIC propuestas por
el Rectorado de la U.T.N.

Que el despacho fue aprobado por unanimidad.
Que el dictado de la medida se efectia en uso de las
atribuciones otorgadas por €l Estatuto de la Universidad Tecnolégica

Nacional y en un todo de acuerdo con las reglamentaciones vigentes.

Por ello, o
nde a la Resolucién de Consejo Directivo N° 136/2021
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EL CONSEJO DIRECTIVO DE LA FACULTAD REGIONAL HAEDO
RESUELVE:

ARTICULO 1°: Aprobar los Programas Analiticos para el periodo 2022- 2025,
de las Asignaturas: Automatizaciéon y Control (ANEXO I), Direccion de
Proyectos (ANEXO II), Gerenciamiento (ANEXO III), Introduccién a las
Energias Renovables (ANEXO 1V), Logistica Empresaria (ANEXO V),
Sistemas Integrados de Gestién (ANEXO VI), Eficiencia Energética e
Ingenieria Ambiental (ANEXO VII), Ciencia de Datos (ANEXO VIII),
correspondientes al plan 2007 de la carrera Ingenieria Industrial de la
Facultad Regional Haedo.

ARTICULO 2° Aprobar las Materias Electivas Introduccién a la
Investigaciéon Cientifica (PROFORVIN) y UIT y los Organismos
Internacionales de TIC propuestas por el Rectorado de la U.T.N.

ARTICULO 3°: Registrese. Comuniquese a la Secretaria Académica, al
Departamento de Ingenieria Industrial, a la Direccion Académica a sus
efectos y al Rectorado de la Universidad Tecnologica Nacional. Cumplido.
Archivese.

RESOLUCION DE CONSEJO DIRECTIVO N°136/2021.
Tyzd. POb. Mabel |. ROMERO

SECRETARIA ACADEMICA
U.TN. FACULTAD REGIONAL HAEDO UTN FACULTAD REWIONAL HAEDO
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“2021- Ao de homenaje al premio Nobel de Medicina Dr. César Milstein”

ANEXO |
PROGRAMA ANALITICO
Asignatura: AUTOMATIZACION Y CONTROL
(Resolucién de Consejo Directivo N°136/2021)
Carrera: Ingenieria Industrial
Horas Catedra Totales: 96 horas Modalidad de Cursado: Anual
Area: Electrénica Aplicada Bloque: Tecnologias Aplicadas
PRE- REQUISITOS:
Para cursar Para rendir
Cursadas Aprobadas Aprobadas
1-Electrotecnia y 1- Fisica II 1-Electrotecnia y Maquinas
Maquinas Eléctricas Eléctricas

OBJETIVOS GENERALES

a)-Inducir al Ingeniero Industrial a implementar la Automatizacion y el
Control de sus procesos, adquiridos en la asignatura en su area especifica
y dentro de la actividad profesional que desarrolla.

PROGRAMA ANALITICO

UNIDAD 1
CONTROLADORES LOGIGOS PROGRAMABLES PLC

Mandos cableados y mandos programables. Tipos de PLC: Relay inteligente,
micro, compacto y modular. Configuracién de los PLC modulares. PLC
Arquitectura. Diagrama en bloques. Unidad central de proceso. Memoria.
Unidades de entrada-salida. Fuentes de alimentacién. Ciclo de
funcionamiento de la CPU. Modulos de E/S digitales. Caracteristicas y tipos.

6dulos de E/S analdgicos y especiales. Lenguajes de programacion. Norma
ECg41131.

AD 2

Pagina 3 de 35

e —

Escaneado con CamScanner



y)

* “2021- Ao de homenaje al premio Nobel de Medicina Dr. César Milstein”
lonistorsin e Cdtoevrevioin
G /At)vnr//r/. f}mnwfyvm hewiornal
Tirewdiaed Dirggpiomad Haords

ANEXO I (Continuacié6n)

PROGRAMACION DE PLC. VARIABLES DISCRETAS

Desarrollo de la Norma IEC 1131. Representacion de mandos légicos
GRAFCET. Elementos basicos: etapas, transiciones, uniones orientadas,

reglas de sintaxis y estructuras.
Representacion GEMMA. Parada, puesta en marcha, defecto,

funcionamiento.
Aplicaciones de GRAFCET y GEMMA al disefio de automatismos.

Software de programacién de PLC.
Direccionamiento de E/S. Diagrama “ladder”, “listados de instrucciones” y
“stage”.

Programacion de funciones légicas, de instrucciones “box”, de instrucciones
de control y bloques especiales. Software de programacién: DIRECTSOFT.
Programacion por PC. Comunicacién. Software de comunicacién:

LINKEADO.
Aplicacién del set de instrucciones a problemas de automatizacion

industrial con variables discretas.
Problemas. Practicas de laboratorio.

UNIDAD 3
PROGRAMACION DE PLC. VARIABLES ANALOGICAS Y NUMERICAS

Arquitectura de datos en el PLC. Acumulador. Memorias “V”. Mapa de

memoria. Direccionamiento.
Operaciones de carga del acumulador. Operaciones entre registros.

Funciones aritméticas.
Operaciones con variables analégicas. Uso de médulos A/D y D/A.

Lazos de control PID con PLC.

Operaciones con variables numéricas.

Programacién de modulos especiales: High Speed Counters HSC
Aplicacion del set de instrucciones a problemas de automatizacion

industrial. _
Problemas. Practicas de laboratorio.

UNIDAD 4
UNIDADES DE INTERFACE HOMBRE-MAQUINA HMI

Interfaces HMI. Tipos y aplicaciones. Clasificacion. Programaciéon de

e s, graficas y datos dinamicos.
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ANEXO I (Continuacion)

Software de programacioén para PC.
Aplicaciones industriales.

UNIDAD S
REDES DE COMUNICACION INDUSTRIAL

Buses de campo. MODBUS. PROFIBUS. ASI. Caracteristicas principales.

Aplicaciones.
Sistema SCADA. Caracteristicas principales. Aplicaciones.
Aplicaciones de las redes industriales en sistemas de automatizacion.

UNIDAD 6: NORMAS DE INSTALACION Y MANTENIMIENTO DE LOS PLC

Seleccion del PLC. Instalacién en planta. Condiciones ambientales. Ruido
electromagnético. Cableado interno y externo. Confiabilidad. Rutinas de

mantenimiento.

UNIDAD 7
NEUMATICA

Introduccién a la Neumatica. Produccion del aire comprimido. Distribucion
del aire. Acondicionamiento del aire comprimido. Filtrado, Regulacién,
Lubricacién del aire comprimido Equipos compuestos para el tratamiento
del aire comprimido. Simbologia.

Actuadores neumaticos. Valvulas de presion, de caudal, de cierre y
direccionales. Desarrollo de sistemas neumaticos. Soluciones de
automatismos. Introduccién a la Electro neumatica. Sefal analogica, digital,
binaria. Esquema légico, neumatico, eléctrico. Electro valvulas. Simbolos y
normas de representacién. Esquemas eléctricos normalizados. Métodos
sistematicos de resoluciéon. Simulaciéon de circuitos con programa

informaticos.

UNIDAD 8
HIDRAULICA

Cohceptos. Componentes Hidraulicos. Bombas Hidraulicas. Actuadores

Depésitos De Fluidos. Vélvulas. Diagramas De Circuitos.
Juntas. Fluidos Hidraulicos.
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ANEXO I (Continuacién)

Mediciones. Bancos De Ensayos. Tuberias Y Conductos. Consideracién de
Inconvenientes. Disefios De Circuitos. Instalaciones

BIBLIOGRAF{A
Titulo Autor / es Editorial Ediciéon afio | Si/
no
Electronica Timothy Pearson 1997 no
industrial Maloney education
moderna
Robética practica| José Angulo Paraninfo 1996 no
Usategui
Modular servo Feedback Feedback 1995 si
system
Curso de J M Angulo Paraninfo 1985 Si
robética Rafael Aviles
Balcells, Si
Autématas Joseph;
Programables RomeraE José Mategmbio e
Luis
Mandado Si
Controladores Perez’ .
Logicos Enrique;
g y Acevedo, J. Marcombo 2 Ed. 1992
Automatas M.:
Programables Perez Lopez,
S. A.
MECATRONICA. Si
Sistemas de
Control
Electrénico en Bolton, W. Alfaomega 2001
Ingenieria ‘
Mecanica y
éctrica.
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ANEXO I (Continuacién)
Titulo Autor / es Editorial Edicién aifio | Si/
‘ no
Ingenieria de la Pedrafita Si
Automatizacion Moreno, Alfaomega 2001
Industrial Ramoén
Sensores y ' si
Acondicionadores Paliag AF ey Alfapmega 2001
3 Ramoén Marcombo
de Senal.
DL205 User PLC Direct by y Si
Mafiaal KOYO PLC Direct B 2006
Manual Si
DL20S5 Analog | PLC Direct by A Number
I/O Modules KOYO PLC Direct | 1o ANLG-M,
2006
Manual Si
Coulrjlfe:f IRnItI:I:’II"face PLC Direct-by PLC Direct Nugber
KOYO D2-CTRIF-M,
Module 2006
Manual Si
OP150070P1510 | PLC Direct by PLC Direct Number
Operator Manual KOYO OP-1510-M,
2006
Manual Si
DW1000 Direct | PLC Direct by y Number
View KOYO PLC Direct | b sqviEW-M,
2006
Problemas de Si
Disenos de
Automatismos .
Electrénico- OJCIS a Qherta, Paraninfo 1996
G . racisco
Eléctricos y
Electronico-
Neumaticos
Sistemas Si
Digitales de Szklanny, S.; Contrl
Control de Behrends, C. 1994
4 Procesos
nstfumentacion | Creus Sole, Alfaomega 2006 Si
ustrial Antonio Marcombo
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